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Vlastnosti:Vysoce vwkonny motor, siln
Kompaktni konstrukce s kratkou zadi; vhodnd pro

uzke prostory. Vybaven
hydraulickeho oleje, pfi
opérkou, poskytuje dob
stroj. Podporuje multifunker
schopny z

viadat vice tkold.

0, Tekonistr UL

efektivnim rozdelovanim
troji'a vyklopnou loketni
y komfort pro absluhu i
prislusenstvi,

Nikdy se nepokouSejte zvedat ani drzet bfemeno piesahujici jmenovitou nosnost pfi daném poloméru a vySce zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost [Zice neni zahrnuta), jakékoli dalsi prisluSenstvi, jako e IZice, by mélo byt odecteno od
zvedaci hmotnosti. Pfi urovani €isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odeéist hmotnost zav&st a viech pomacnych

zvedacich zafizeni odedist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla

zvazit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v prislusné pfiruce.
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Poznamka 1 Mosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
Zadny vnéjsi axialni zasah.

Poznamka 2 Nosnosti oznafené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny
hydraulickou kapacitou a nemély by prekrodit 75 % minimalni preklopné
nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméné stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4
Tabulka nesnosti plati pouze pro stroje ptvodné vyrobené a béiné
maontované vyrobcem.

Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 1200 kg (2645 Ib), ktera
zahrnuje gumove pasy o délce 0,18 m (0,59 stopy), vyloZnik o délce 1,38 m (4,52
stopy), rameno o délce 0,88 m (2,88 stopy), protizavazi o hmotnosti 62 kg (136 [b),
viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg (165 Ib), bez Izice.

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.
Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
udrzovana v rozmezi £5 %.

L1 Maamalni dosah
L2 Maximalni.dosah u GRP

13 Maxmaini witka kopani

=t
=

Maximaini vyka wykladky

15 Mimmalni vysks vykladiy 24 m

L§ rovni podiaha hioubka kopani

L7 Maumaini vartikaini hloubka kopani
L8 Maumalni hioubka kopani

polamar etatenl

Provorni hmatnost
Fr

Znatka/miodel motoru

Podetvalcd

Maximaini todivy moment/otfmin
Premistani
Dratia

Standardn

Eifka pasl
Podet pasti (na stranu)
Bodetkiadek past: |

Pofet nosnych klade

3 stranu)

{na sorani)

150 12117-2: 2008 [ROPS}
150 12117 1947 [TOPS)

Objeim e
Ohjem pali nadrie
Objem nadrie na hydratlicky olej

Lot b

mim
mm

Hmickdmin

mm

Kubota/DTEZ

| B/2300

736
&7
3
4451800

0778

180
40

14
16

A Celkova vyska

B Celkova défka

C

0

E

F

G Virtka kol

H  sundarg

13 Rovae phsi

J. Rozzhod kolep (vysunuty/zasunusy)

K. Svédls vyika protzavadi

L Minimalni svétla vitka

M Polarmgr e ni 2adi
Vyska radice

oz

Sirka radlice dozeru {rozloZena/sloZens)

Hlavri cerpadio

Maximalni priitak hlavning systamu
Tiak hiavniho systemu

Tlak v pilotnim systamu

v pojezdavim sysiEmu
Tizh v atotném systému

Rychlost pojezdu (vysokainizka)
Ryshlost otageni

Maximalni tofivy momeant
Stoupavost

Tizk na zem

Sila rypani izics {1501
Sila rypani ramene (150}
Maximaini 1aind siia

Norma

Delka vyloZniku
Delka ramens
Tbjem lopaty

Délka ramene

Objem lopaty

mmm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mim
mim
mm
i
mm

Jednatka

mm
mm

mm
i

[I—

2450
1960
10201750
750
1020/750
1330
37
180
1005
Bapsyn
423
135
610
157
1020750

Parametry

37421

T

=

17" 31 %)
252
11.5
6.6
128

1380
280
0,022

0,05
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Vlastnosti:Konstrukce s nuloevym zaberem a
zatahovacim podvozkem umozaje otaceni'c 360%
Velky ahel vychyleni vylozniku umozauje pradi v uzkych
prostorech. Standardni automaticky dveurychlostr

motor s vysokym togivym momentem automaticky
méni rychlost pojezdu podie stavuvozo

Mikdy se nepokousejte zvedat ani driet biemeno pfesahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vyice zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost iZice neni zahrnuta), jakekoli dali prisluzenstvi, jako je [Zice, by mélo byt odecteno od
zvedaci hmotnosti. PFi urtovani isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odeéist hmotnost zavésh a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odedist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvaiit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v pfislusne prirucce.

Proti smeéru ji:
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Poznamka 1 Mosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
Zadny vnéjsi axialni zasah.
Poznamka 2 Nosnosti oznacené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny

y 1 il Knrethoung wbkcn
= Wax 73 W2
"2 Valec ramene
Mazx. 23 MPa
i 3 3 " T Valec wlodniku
_ Max 23 MPa

hydraulickou kapacitou a nemély by prekrocit 75 % minimalni preklopné

nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméné stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4

Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a béiné

un 5
montovane V)I'TOhCEITI.

Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 1795 kg (3949

" y i Ib), ktera zahrnuje gumoveé pasy o délce 0,23 m, vyloznik o délce 1,828

m, rameno o délce 1,120 m, protizavaZi o hmotnosti 192 kg, viechny
pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg, bez lzice,

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.

Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
udrzovana v rozmezi £5 %.

Pracovni dosah

L1 Maximaini dosat

12 Maximatni dosah pin GRP
L
L4
L5 Minsmaltni vyska vykladky Z4 m
Ls rovna podizha hloubka kopam

[}

Maximaini vyika kopani

L7 Maximaini vertikaini hioubka kopani
L8 Mawmaini hisubka kapani
L9 Minimalni polamér otacen

Provozni imatnos:
P
Znatka/model motoru

Imanovity wykon/ot fmin
frpitakini

Vadau e

Mrovics
Wrtani valce
Podet valcd

Maximalni todivy moment/ot/min
Premistani

Objem palivove nadris

Objem nadrie na hydraulicky ofej

Orehe
Standardni Sifka pasQ

Podet pasd Ina stranu)

Pocet kladek pasii{na stranu}

Pocet nosnych kladek pash ina stramul

kg

o fmn

mm

Hmickdmin

L

i

4605
3950
3495
2550
765
1800
1570
2450
1585
230
280
Ll

50°

1795

Kubota/DG02
11.8/2300

51.3/1800
0,808

150 10262-1008 (OPG)
15012117 1997 (TOPS)
IS0 3.471:2008 (ROPS)

[

Celkava viftka
. Celkova délka

Celkova Sifka

Sifka horni konstrukee

nmonom e

o

13 Razvar pisi

], Rozchod koleji vysunutp/zasunuey)
K. SvEtl3 vyika protizavadi

L Minimélni svtla vitka

M  Polomér otaceni zdi

Vyska radlice buldozery

N
O Siika radiice dozeru frozlodena/siofenal

Hydraulicky sysim.

Hizwni cerpadio

Mzomalni pritok hlavniho systému
Tizk hiavniho systému

Tlak v pilgtnim systému

Tisk v pojezdovem systémiu

Tisk v otofném systému

Rychiost pojezdu (wysoka/nizkal
Rychlost otaceni

Maximalni tocivy moment
Stoupavost

Tiak na-zem

Sila rypani lzice 150)

Sila rypani ramens= (150)
Maximaini taina sila

Delka vyloZniku
Délka ramene
Obgem lopaty

Velitelng
Détka vylodniku
Detka ramene

Objern lopaty

mm

mim
mim
mim
mim

\frminy
MPa

MPa
MPa

mm
mm

mm
mim

13004000
1564
346
230
1230

1070 TRD
468
148
520
250

13004900

Jetino pistove Eerpadin

253
35

253
11

37

23
307 (58 %)
285
16
10
207

1828
1120
0.04

1828
950
0,02
0.03




Vlastnosti:Diky standardnimu hydraulicky
zasouvacimu podvozku je prujezd Uzkymi dvermi a
branami velmi snadny. Pomoecne potrubi umaznuje
jednosmeérne i obousmeérne hydraulicke oviadani
pro snadne ovladani prislusenstvi.

Nikdy se nepokousejte zvedat ani drzet bfemeno piesahujici jmenovitou nosnost pfi daném poloméru a vySce zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost [Zice neni zahrnuta), jakékoli dalsi prisluSenstvi, jako je IZzice, by mélo byt odectenc od
zvedaci hmotnosti. Pii uréovani Cisté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odedist hmotnost zavést a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odeéist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvazit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pfed obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v pfislusné pfirudce.
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¥ Poznamka 1 Nosnosti v tabuice se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
m L walec ioretkoveho vilce:

Zadny vnéjsi axialni zasah.

Poznamka 2 Nosnosti oznafené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny

Valec vylozniku ; y " - s b ’
_" M:g::;a hydraulickou kapacitou a nemély by prekrodit 75 % minimalni preklopné

nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméné stabilni poleha je na boku rypadla. Poznamka 4
Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje pivodné vyrobené a béiné
montované vyrobcem.

| Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 1900 kg (4188,78
o | Ib), ktera zahrnuje gumoveé pasy o délce 0,23 m, vyloZnik o délce 1,81 m,
rameno o délce 1,09 m, protizavaZi o hmotnosti 158 kg, viechny pracovni

1 ¢

Sl i y > kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg, bez IZice.

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.
Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost

o udrzovana v rozmezi 5 %.

L1 Maximalni dosah

L2 Maamaini dosah u GRP
L3 Maximalni vyska kopani
L4 Maximalni viska vykladiy

L5 minimalni vyika vk
L6 rouna podisha
L7 Maximalni vertikaini hioubka kopand

LB Maximalni hioubka kopani
L9 e

L10 Max

Uhel vy

Uhiel wychiy

Provozni hmatnost
P

Znadka‘model motoru

Imang

oy vykon/ot fmin

Wrtani valce
Poget valcd

Maximalni tocivir moment/ot.fmin
Premisténi

Obyem palivove nadrze

Objem nadrze na hydraulicky olej

Drihis
Standardni Sirka past Potet pasd (ns
stranu] Pacet kladek pasi {na stranu)

Potet nosnych kladek pastt (na stranu)

Sandarehi knbina

mm 4055
mm 3995
mm 3420
mm 2455
mm 660
mm 1830
mm 1970
mm 2520
mm 1575
mm 230
mim 280
&P
500

lednotka
[ 1900
Kubota/D 105
Wit imn 15.4/2400
mm TB4
T 78
3
T—— T0.3/1600
L 1123
L 27
L 19
mm 230
37
3
2

150 10262-1008 (OPG)
150 1211721997 (TCPS)
IS0 3471:2008 (ROPS)

Celkova vitka
. Celkova defka
Celkova Sifka

Sifika horni konstrukce

Sifica podvorku (ysuni

A

B

C

D

E

F  Deélka rocchadu
G VyEka kolege
H  stang
Ja
}
K
L
u
[
4]

i £i7NA. plsovget
destitek Anzvor plsi

Rozchad kolejl (vysunutyfzasunuty)

Swétla vyska protizavaii
Mirsmalni svétla vitka

Polomér otaleni zadi

5irka radlice dozeru {rozlozend/siozena)

Hizvni éerpadia
Mzomalni protok hlavniho systému
Tlak hiavnino systemu

Thak v pilatnim sys

Thak v-otoiném systému

Hiavni vikon
Rychtost pojezdu (vysoka/nizkal
Rychiost otaleni

Maximalni tofny momant

Sila rypan ffice (150}
Sila rypani ramene (503

Maxirnalni tafna sila

Délica vinzniku
Delka ramens
Objem lopaty

Dl vyionikm

Delka ramene:

Objem lopaty

mim
mim
mim
mim
mm
mm
mm
mim
mim
mm
mim
mim
mm
mim
mim

\frmin
MFa
MPa
MPa
MPa

mm
mim

mm
M

2400
3550
1300/990
990
13007990
1564
346
230
1230
1070/760
435
148
675
50
1300/990

Parametry

Jedno pistave terpadia
50,6
253
35
53
1

1810
1040
0.04

0.0z
0.03.
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Vlastnosti:Vysoce vykonny mater, silny a citlivy;
Vybaveny klimatizaci s topenim a chlazenim, snadno
ovladatelnym 7palcovym LCD displejem; se'dvema
pomocnymi potrubimi lze tlak a pritok potrubi stroj

tavit tak, aby spliovaly potreby multifunkcniho
prislusenstvi.

Nikdy se nepokousejte zvedat ani drZet bfemeno presahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vysce zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost IZice neni zahrnuta), jakékoli dalsi prislusenstvi, jako je IZice, by mélo byt odetteno od
zvedaci hmotnosti. Pfi uréovani éisté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odeéist hmotnost zavés( a viech pomocnjch
zvedacich zafizeni odedist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvazit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpefnostnimi
postupy v prisluiné prirucce.

2 _ 20 220
119m #1 %240 *240  *230  *230
Z3 * 550 * 550 *370 *370 * 270 *270

20 *a20 ot wam0
+:250. * 250
1 Vale: koretkovehe vilee

4 T 1 I | Max 23 MPa
~{" 2 Valec ramene

Poznamka 1 Nosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
zadny vnéjii axialni zasah.
Max. 23 MPa
1 Valec wyloimiku
| Max. 23 MPa

Poznamka 2 Nosnosti oznacené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny

2 2 hydraulickou kapacitou a nemély by pfekrotit 75 % minimalni pfeklopné

nosnosti nebe 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméné stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4

4 -l Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a b&iné
p . . ¥

‘ f montované vyrobcem.
Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 2150 kg (4740 [b), ktera

— zahrnuje gumové pasy o délce 0,23 m (0,75 stopy), vyloznik o délce 1,81 m (5,94

I stopy), rameno o délce 1,19 m (3,9 stopy), protizavaZi o hmotnosti 109,6 kg (241,6

1b), vSechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg (165 Ib), bez IZice.

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO
10567:2007.

Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
udrZovana v rozmezi £5 %.

LY Maximalni dosah
L2 Maximaini dossh pfi GRP
13 Maimaini wika kopan

ey
L5 Minimaini ke vykladky 24 m

Lg rovna podiaha hloubka kopani

L7 Maimaini vertikiini hloubka kapani
L8 Maximaini houbka kopani

Lg Mimimaini pok

L10 Manimalni wyikas svibu radics bk

L11 Mank

1 rattlice buldo:

Uhel vysthyles

el vyctilen v

Provozni himotnos:
Maotor
Znadka/modal maotoru

resonity wykonior. mn

Poget valod

Maximalni togin mament/at fmin
Premistani

150 12117: 1947 (TOPS)
150 3471:2008 [ROPS)

Jednotka

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

Lt

mim

Hemictdmin

L

mm

Parametry

Kubot2/D1105
15472400

784
78

3

0371600

1923

Celkova wjtka
Celkova défka
Celkova Sifka

Sifia podvDzkU (VFSUNULAL L

A
B
C
D Sifka homi konstrukce
E
F
G
H

plsavich destitek

{vysunuty/zasunuty)

wySa protizavaii
Minimakni swétla vyska

Q0 Sifka radlice dozeru {rozlozend/slozens)

Hydraulicky systém.

Hiavni Eerpadia

Maximalni pritok hlavniho systému
Tlak ke

miho systému

aomalni tofivy moment
Stoupavost

Tlak na zem

Sila rypani lice (150)

Siia rypani ramane 150}
Maamalni tainé sila

o

Délia wyloZniku
Détka ramene
Dbjem lopaty

Vatitaing.

“Déha vy ku

Delka ramene

Objem lopaty

km/h
stmin

kN-m

kPa
kN
kN
kN

mm
mim

mm
i

Parametry

2558
3860
1300/990
990
13007990
1564
346
230
1230
1070760
449

1810
1190
0.04

0,02
0,03
0,06
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Vlastnosti:Hydraulické rypadlo s kratkym ocasem

KE27E je vybaveno motorem o vykenu 15,4 kKW, ktery se

vyznacuje silnym vykonem a rychlou odezvou. [e
ybaveno rychlospojkeu a dvema nahradnimi potrubimi

C B o i b ‘Pracayni dosah Roaméry
a lze nastavit tlak a pratok petrubi prislusenstvi. Dokaze LT M daszh = e S D == B
spinit pozadavky na pouzitl ruznych prisfusenstvi, jako je e M dosan L GRE mm 4640 B. Celkovi défka mm 4190
L3 Maximalni vyika kopani i 4390 C Coova i 1500
naklapédi Izice a palcavé kleste. LA Masmalni vyika vykisdiey mm 3120 D >hakom etk mm 1350
L5 Minimaini uykladaci vyEka mm 955 p SiFks patnzky (vysumuta/zasunuts) - 1500
L6 Hioubka kopani pfi délce podiahy B stop mm 2312 r Delka raachodu mem 1980
L7 Mawmalni vertikaini hloubka kopani mm 2310 G Vyska koleje mm 4525
LB Mawzimalni hioubka kopani mm 2B00 { Standardni 3itka pasi mm 300
19 Minimdini pola : mim 1980 |3 Pasové zikladna mm 1560
L10 Maximaini wyika zdvihu radlice buldozeru mm 310 I} Razchod kolefi (vysumuty mm 1200
L11 Maximilni hioubka fezu radiice buldozeru mm 330 ¥, SRR s mm 530
Nikdy se nepokouejte zvedat ani driet bfemeno pfesahujici jmenovitou nosnost pfi daném poloméru a wice zdvihu. Zvedaci bod se Uhel uye s | mimalm eveda s mm 290
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost lZice neni zahrnuta), jakékoli dalii prisluSenstvi, jako je [Zice, by mélo byt odefteno od Lo . el : LuLiL 730
zvedaci hmotnosti. PFi urfovani &isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odeéist hmotnost zavésd a viech pomocnych — — o T jorc
zvedacich zafizeni odedist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla 2ok e Hozend/shozzd) o 1258
zvaZit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pfed obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpetnostnimi .
postupy v prisluiné pfirudce. ednoths 2metry Jednatk Parametry
Provozni Fmatnos: kg 2680 I
e Hydraulicky sysigm.
Znacka/model motoru = Kubotz/D1105 Hizuni cerpadia
Proti sméru Ima'mu',l vikonlpt fmin Lerimn A Tiak v hiavrim systému MPa = 243
- prpesdvirn MPa 243
I ) v s s e o e O PR R ] o s y
72 _ 435 346 ) 386 278 337 Podet vich S 3
13m & 756 501 410 284 281 197 269 189 410 Maximini tofivy moment/at /min = 70,3/1600 Hiawmi vjkon
73 99Q ggQ 506 502 406 280 334 232 3,47 Bfemisténi L 1123 Fychiost pajezdu fvysoka/nizka) kmih 38/z4
Rythlostotaceni ro 10
Maximalni tofvy moment kN-m 39
& Poznamka 1 Nosnost v tabulce se vztahuje k pripadu, kdy neni zahrnut Pr— = 207 (53 %)
s 1 vlec Karatkauit e S S v EisE s alnd z5xah L 33 Tiak na zem WPa 255
Max. 24 MPa Zadny vnéjsi axialni zasah. L 2 f
P | © 2 Vlec ramene Poznamka 2 Nosnosti oznacené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny el il N lf
L Z Max 24 MPa Sita rypani ramen kN 14
; "‘& N | TValecwjiommics  hydraulickou kapacitou a nemély by prekrogit 75 % minimalni pfeklopné o - - FE— KN 9.7
51 i . Maxin e nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity. Standardni $ifka pasovych desek mi 300
| Poznamka 3 Nejméné stabilni poleha je na boku rypadla. Poznamka 4 Tabulka Poiet pojezdovych kiadek (na kazdou stranu) ? Narma -
i E nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a b&2n& montované POPERETHE MlER P s Ss‘k:" o e o 8
Fi 7 5 L5 : = Delka ramene mm 1300
il vyrobcem. Poznamka 5 Jmenovita provozni hmotnost stroje je 2680 kg/5908 S berdnl ke Objem Iopaty o 0.05
| \ : Ib, kterd zahrnuje gumové pasy o délce 0,3 m/0,28 stopy, vyloZnik o délce 2,09 i hlh bl el )
30 i m/6,86 stopy, rameno o délce 1,3 m/4,27 stopy, protizavazi o hmotnosti 354,74 fso '2_‘113 _‘:97 !T_ODS:'
\ \ kg/782 Ib, veskerou pracovni kapalinu a rypadio o hmotnosti 75 kg/165 Ib, s R ekt 2:
2] i vyjimkou [Zice. = 0026
73 = ot Objem lopaty me 0.13;
.l Poznamka & Nosnost musi byt v souladu s normou ISQ
10567:2007,
: ! Poznamka 7 U viech konfigurovanych specifikaci pasovych vozidel je nosnost

udriovana v rozmezi +5 %.
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Aplik deeiMests il staUh S &renni Upravy, Bchiana” o
VOO 20Ol e ZeTRadEISRe pute ;

Vlastnosti:Vysoce vykonny moter s vysokym!
vykonem; vybaveny topenim & klimatizaci, pohodina
obsluha; s rychlospojkou a dvema pomocnymi
potrubimi, nastavitelny tlak a pratok, vhodny pro

Parametry

prislusenstvi, jako jsou naklapecilopaty a palec. . - r L1 Maximalri dassh e 750 A Colkovavithe = 2620

- L2 Maamalni doszh pfi GRP mm 4640 B. Celkova défka i 4235

3 Maximalni vitka kopani mm 4390 C  Celiova ifka mm 1500

L4 -‘"a*'mi_"'-i vytka vykladky mm 3210 D Sifka homni konstrukce mm 1350

L5 Minimaini vyka vklsdiey 24 m i 355 £ /i podversl = 1500

L§ rownapodisha hloubka kopani mm 2312 F Dilkatrat mm 1980

L7 Maximalni vertikalni hloubka kapani mm 2310 G mm 455

L8 Maxmalni hloubka kopani mm 2B0D H . mm 300

L9 Minimatnd polomer oratenl mm 1980 13 destifek Razvor pasi mm 1560

e 4 mm 310 }. Rozchod mim 1200

Lt mm 330 K. Svétla vyika protizavaZi Minimalni mim 528

Mikdy se nepokousejte zvedat ani driet bifemeno presahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vyice zdvihu. Zvedaci bod se iz L svétlaviska mim 290

- s . e - =y e = e ) w P == LT - - - 559 dr BEAE Too

nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost iZice neni zahrnuta), jakékoli dalsi prisluSenstvi, jako je IZice, by méle byt odecteno od b M_ed = Lufil ;z;
P’ SO I p E S : X R Rt W . i

zvedaci hmotnosti. Pfi urfovani €isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odedist hmotnost zavésd a viech pomocnych ’E} e i

Sl radice buldazerus Ll

zvedacich zafizeni odefist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvait pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi

Sl Diraavietng
postupy v pislusné pfirucce. daiiia
Provozni hmaotnost Kg - e
Mator e e
Znatkaimodel motoru . Kubota/D1305 Hiami Cerpadia = J e by
- AT e Maximalni pritok hlavnihe systému Vimin 828
memmith vl ey oui, G i Tiak hiavnihg systému MPa 243
it chidgers = 7 Thak v pilctrim systému MPa 3.5
Sadin = = sk » e syceben WPa 243
Virtani vale e 78 Tiak v otofném systému MPa 2
22 435 346 386 278 3.37 PoZetvaled - 3
1.3m 1 756 501 410 197 269 189 4.10 Masimalni todiy moment/atimin S—— §1,3/1600 Hizvmi wjkon
73 ogQ ggQ 596 503 406 334 232 3,47 Bfemisténi L 1.361 Rychinst pojezdu (vysoka/mizka) 3521
Rythiost ptaten| 10
R Ma:Gmalni toig moment 35
_ Poznamka 1 Nosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut : E 307 (53 %)
- o O bt atani Obyem palivave nadrie L . \Pa 264
| Mex2awps Zadny vnéjsi axialni zésah. Gbjerm nddide na hydisalicky olej L 2 SAaipanl Hios G50} i »
2 4 'Z'V:Et ;m;:ﬂ Pozndmka 2 Nosnosti oznagené v tabulce hv&zditkou (*) jsou omezeny HaTjpramene- {50} kN 14
ax a R =
i Walecwjleznika  Nydraulickou kapacitou a nemély by prekrogit 75 % minimalni preklopné Draha - - - Makimaint tazna sila kN 97
- ' Moo P4 MR nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity. Siancarcul Shick Rasowjch crosh L 34
: il ' 3 5 Poiet pojezdovych kiadek ina kaZdou stranu) - 3 Norma
Poznamka 3 Nejméné stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4 Potet nosnych kladek pasu fna kagdou strani) Z 1 Tt Wi
2 . 5 : = a - s - 2ika vylozniku mm 2090
= { Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje pdvodné vyrobené a béiné e D FEE
; | montované vyrobcem. Standardni kabina Dbjem lopaty e 0,08
5 . 5 o A 150 10262, 1959 {0PGI 50 -
| Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 2780 kg (6129 Ib), ktera
g o 2 e , 12117 1997 [TOPS)
5 zahrnuje gumové pasy o délce 0,3 m (0,98 stopy), vyloZnik o délce 2,00 m (6,86 {503471 9008 (ROPS] . ¢
1 stopy), rameno o délce 1,3 m (4,27 stopy), protizavaZi o hmotnosti 300 kg (661,3 Diafia yylo: L -
. v g ) } i Déika paie mm 2
! Ib), viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg (165 1b), bez lZice. 0,026
. Ohjem lopaty me —
= ~ % 0,13
2
Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.
S L L 1l I Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
5 4 3 2 1 o

udrzovana v rozmezi £5 %.



XE27E(Kabina)

Nikdy se nepokousejte zvedat ani drzet bfemeno piesahujici jmenovitou nosnost pfi daném poloméru a vySce zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost [Zice neni zahrnuta), jakékoli dalsi prisluSenstvi, jako je IZzice, by mélo byt odectenc od
zvedaci hmotnosti. Pii uréovani Cisté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odedist hmotnost zavést a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odetist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvazit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pfed obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v pfislusné pfirudce.

|

Tvdlnc korntkovtho vt

Max 24 MPa
2 Valec ramene

11 Valac vylozniku
Max 24 MPa

Poznamka 1 Nosnosti v tabuice se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
Zadny vnéjsi axialni zasah.

Poznamka 2 Nosnosti oznafené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny
hydraulickou kapacitou a nemély by prekrocit 75 % minimaini preklopné
nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméné stabilni poleha je na boku rypadla. Poznamka 4
Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje pivodné vyrobené a béiné
montované vyrobcem.

Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 2780 kg (6129 Ib), ktera
zahrmuje gumove pasy o délce 0,3 m (0,98 stopy), vyloZnik o délce 2,09 m (6,86
stopy), rameno o délce 1,3 m (4,27 stopy), protizavazi o hmotnosti 354,74 kg (782 Ib),
viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg (165 Ib), bez izice.

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.
Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
udrzovana v rozmezi 5 %.

Maximalni doszh
Manimalni dozah u GRP
Manimalni vytka kopani
Maximaini vyska wkiddky
Mimemalni vyska vykdadky 24 m
rowna podiaha hiou

= kapani

Maximalni vertikalni hloubka kopani

hisubka kopani

Uhel vy tigles

Uhel vyctiyle

Wrtani valce

Poget valcd

150 10262 1998 (OPG IS0
12117 1997 (TOPS)
150 3471:2008 [ROPS)

mm 4750
mm 4640
mm 4330
mm 3210
mm 555
mm 2312
mm 2310
mm 2ZBOD
mm 1980
mm 310
mim 330
e
557

KubotarD1105

ot fma 15412400
T 784
T 78

3

Hmictimin 70,311600

L 1123

L

L 22
mm 300

A Celkova vitka

B. Celkova defka

C Celkova Eirka

p Srka homi konstrukce
E Sifca potvarki

F Delkatran

G Vyska kol
H
la
!
K
L
M

H

pasovyeh

¥ Bofuar phal
Rozchod

Svatla vyika promavati

Wl Svetla vyska

Mzomalni protok hlavniho systému

Tiak hiavnihio systému

Thak « pilotnins systém

stk

M systemu

pyIcAAiniz )

at ocaton
Maximalni todivy moment
Stoupavast

Tlak na zem Sila rypan (zice

{150 5ila rypani ramene (150§

Mawmalni la

‘Norma
Délia vylozniku
Délka paie

Objem lopaty

Detka vyloZniku
Déika paze

Objem lopaty

mim
mim
mim
mim
mm
mm
mm
mim
mim
mm
mim
mim
mm
mim
mim

\frmin
MFa

MPa
MPa

mm
M

Parametry

2580
4190
1500
1350
1500
1980
455

300

1560
1200

1500

Parametry

Jeding variatsni te
828
243
3.5
43
162

297

2090
1300
0,06




Rplikace:stavabii s Yvrobn(-0Bory; Jaka 18 vodn
oty w k FenraarorT
elske pudy a ropovody. :

Vlastnosti:Multifunkéni pracovni prisiusenstvi, vhodne
pro ruzné ukoly, jako je wykop a nakladanf; pracovni

zarizeni ma funkci vychylovani, vhednou pro efektivni a
bezpeény provoz v Uzkych prostorech; motor spinuje
normy Euro V' a severoamerické normy 4F, s vysokym
vykonem, Usporou energie a ochranou zivotniho
prostredi.

Nikdy se nepokousejte zvedat ani drZet biemeno pfesahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vyice zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost [Zice neni zahrnuta), jakékoli dali prislusenstvi, jako je [Zice, by méle byt odecteno od
zvedaci hmetnosti. Pfi urfovani éisté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odeéist hmotnost zavési a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odedist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvazit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v pislusné pfirucce.

Proti sméru jizdy

[ e e
ERETE A S TR T T
T _ *678  *678  *687 630 430
“1183  «1183 %830 %80 *e78 674 | 600 532 480
*1132 * 1132 i'g42. *847 *735 *735 ?52 679 621 549 4[60

Poznamka 1 Nosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut

wiice el
__________ Zadny vnéjsi axialni zasah.
| & Valec ramene . . L . s

v 33 MPa Poznamka 2 Nesnosti oznacené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny

- Valec wloiniku
— Max 23MPa

2 a
hydraulickou kapacitou a nemély by prekrodit 75 % minimalni preklopné

nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméngé stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4
Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a béiné

a montované vyrobcem.

Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 4200 kg (9259 Ib),

ktera zahrnuje gumové pasy o délce 0,3 m, vyloZnik o délce 2,56 m,

rameno o délce 1,60 m, protizavaZi o hmotnosti 582 kg, |Zici o hmotnosti
71 kag, viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg.

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.

Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
udrfovana v rozmezi £5 %.

LT Mzxmalni dosah
dosshu GRP
ska kopani
ka vykladioy

L6
L7 Maximaini
1§ Max

L9 Minimaind po

Alni

L18 Maximalni vidka e
L1 M,

Uhel vyehylen

Provozni hmatnoss
Motor
Znacka/model motoru
rrescanity vikanior fmen

watfikovdn

Vrtani valce
Podet valcd

Premistani

Objem nafrts na hydralicky oheg

Sifka pasti Pacs ina

stranu) Pocet kizdek pasu (na stranu) Potet

nosnych kladek pasu (na stranu)

Stancardni kabina

IS0 10262-1008 (0PG)
150 12117 1957 {TOPS)
IS0 34712008 {ROPS)

mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm

mm
mm

kg

wvar bmin

mm
mm

KoL /i

mm

‘Yanmar/3TNVBEF
18,2200

50
BE
F
85,3-04 211320
1,647

40

_.p.s;g

|

Celkovd vitka
Celkova défka

Celiova Sifka

S:l’(a horni Konstrukee
Sifa podvorku

Delka trati

Vika koleie

St i psavieh

destitek Rorvor pisi
Rozchod

SvEtl3 wiska protzdvadi

Minimalni

2R TONmE A D>

gy
Hiawni cerpadia
Maximalni pritok hlavniho systému

Tisk hiawnino systému

Maximalni todivy moment
Stoupavost
Tlak na zem Sila rypani lZice

{1501 Sila ripani ramene (150}

Maxmalni tazna sia

Diélin vloinibku
Délica ramene

Objem lopaty

Volitelng
Diaba wylozniku

Délka ramens

Objem lopaty

mm
mm

m

Parametry

2700
4970
1740
1586
1740
2200
537

1721

Parametry

29
245
35
23
20

3622
9

30" (58 %)
366
286
03
36

2560
1600
0,06

0.04/0,121
0,2

edio pistové Zerpadic

(-}



rrmace zemer.:iels
ropovodu.

udy, vysta by

\.ry raby

Vlastnosti:Celkovy vzhled se vyznacuje
bezocasym designem, ktery |e flexibiinf a
Sestranny. UmoZnuje snadnou praci-v tzkych

prostorech, jako jsou meéstske ulice a sklepy.
Ultra maly polomeér otaceni zajistuje pohodli pri
stavbé a zvysuje bezpecnost.

Nikdy se nepokouZejte zvedat ani driet bfemeno piesahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vyice zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost Izice neni zahrnuta), jakékoli dal3i prisluSenstvi, jako je IZice, by méle byt odecteno od
zvedaci hmotnosti. PR uréovani €isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odedist hmotnost zavési a viech pomocnych

zvedacich zafizeni odeéist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla

zvaiit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v prislusné pfirudce.

22

Fal

i3

73 *1132

41183

*1132 *842

" Max.23MPs

T Walec wiiozniku
__Max. 23 MPa

* 657 *563 * 570 489 4.30
“1183 *830 754 609 517 | 477 408 480
4847 %735 %735 606 514 493 420 4,60

Poznamka 1 Nosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
Zadny vnéjsi axialni zasah.

Poznamka 2 Nosnosti oznafené v tabulce hvézditkou (*) jsou omezeny
hydraulickou kapacitou a nemély by prekrocit 75 % minimalni preklopné
nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméngé stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4
Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a béiné

montované vyrobcem.

Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 3775 kg (8322 |b),

ktera zahrnuje gumové pasy o délce 0,3 m, vyloZnik o délce 2,56 m,
rameno o délce 1,60 m, protizavaZi o hmotnosti 518 kg, Zici o hmotnosti
71 kqg, viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg.

Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.
Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost
udrZovana v rozmezi £5 %.

L1 Maximatni dosah

L2 Maximakni dosah pfi GRP

L3 Maximalni vyika kopan:
L4 Maximaini viska vykldiy

L5 Mmemalni vyska widadky 2.4 m

L6 rovna podiaha hloubka kopani

L7 Maxim tikaini hloubka kopani
18 Max loubka kapéni

L9 Minimal

L10 Maxim

L1 Maximiini

Ul vystijlent vilalnisy (vprave)

Provozni hmotnost
Motor

Znacka’model motoru

Vrtani valce

Pocet valdd

Maximalni todvy moment

Stoupaiost

Tlak na zem Sils rypani ice

{150) Sila rjpé

ramene {50}

Maw:malni taina sila

01

62,1008 (DPG)

150 12117, 1997 (TOP5)
IS0 3471:2008 (ROPS)

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

kg

s fmin

5175
3853
1291
745
3245
3284
270
305
360

5°

50°

3775

Yanmar/3TNVBEF
18.22200

90
BE
¥
85,3-04 311320
1.642

307 (58 %)
329
285
203
3.6

Celkova vyika
Celkova défka

Celiova Sitka

Sirka homni konstrukee

otutirkl

Délka trani
ka kolaje

s

A
B
C
D
g Sifu
r
G
H
J

destiieh Rafvar plad
Rozchod

Swetha vyska provzavail

J
K
L Minim:
M

[re—
Hiawvni cerpadio
M

Tizk hiawning systému

Tlak v.010fmem systemu

abjem

Objam nd

Draha

Standardni Sirka pasQ Pocet pasd (na
stranu) Pocet Hedek pasu fna stranu) Potet

nosnych kladek pasu {na stranu)

"
Deélka vjlozniku
Délka ramens

Objem lopaty

Volitelng
Dalka wyloEniku

Débka ramens

Objem fopaty

malni pritok hlavniho systému

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

Lmin
MPa
MPa
MPa
MPa

mm

mm
m

mm
mm

m

[

2700
4970
1740
1586

240

Parametry

e pistove Zerpadia

o9
245
35
23
20

40

300
46

2560
1600
004

0,06/0,09
%]



vni zarizeni pro spineni stavebnich
potreb uzkych prostor. Prostorna kabina s
klimatizaci pro zvyseni koamfortu obsluhy.
Inteligentni technologie pomaha pri mestske
rystavbeé.

Nikdy se nepokousejte zvedat ani drZet bfemeno piesahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vySce zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost Izice neni zahrnuta), jakeékoli dalsi prislusenstvi, jako je IZice, by mélo byt odecteno od
zvedaci hmotnosti. PFi urovani isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odecist hmotnost zavésd a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odedist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvaiit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpetnostnimi
postupy v prislusne prirucce.
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135m 71 1150 #1150 600 *600 470 445 400 370 46
Z3 +1100 * 1100 * 8§30 * 830 * 690 * 690 465 430 420 385 4.4

I, T Poznamka 1 Nosnesti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
. 3 Vil kerethcigha vika

Zadny vnéjsi axialni zasah.

 Max.23MPa Poznamka 2 Nosnosti oznacené v tabulce hvézditkou (*) j[sou omezeny

! ‘;j;f‘;‘;"},.”;:‘“ hydraulickou kapacitou a nemély by prekrocit 75 % minimalni preklopné
nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

Poznamka 3 Nejméné stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4
Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodn& vyrobené a béiné
montované vyrobcem.

Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 3875 kg, ktera zahrnuje

Al

gumové pasy o délce 0,3 m, vyloZnik o délce 2,38 m, nasadu o délce 1,325 m,

) \ \ protizavaZi o hmotnosti 350 kg, viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti

1| | | 75 kg, bez lzice.
: { Poznamka 6 Nosnest musi byt v souladu s normou 1SO 10567:2007.
Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost

# o m| I ! udrZovana v rozmezi £5 %.

L1 Maumaini dosah
smalni dosah u GRP

im&lni vika kopani

2ini hioubka kopant

nd polomir etalen

Provozni hmotrost
Motor

Znadka/model motoru

& il
Vadou chiazens

ichiadite veduch

Vrtani valee

Pocet valch

sz

Masimalni todivy moment
Stoupavost

Tlak na zem Sila rypani lZice
{1501 Sila rypéni ramene (150}
Mawimiaini tas

WAL fmin

5292
5172
4660
33m
1143
2445
1885
2923
2408
374
369

Kubota/D1703
18,5/2200

924
B7
¥
97.4/1500
1.647

]

307 (58 W)
351
27,5
188
316

=

s

Celkovavyska
Celkovd défka
Calhova itk
hormi kenstrikee

Délka trat

WyEka kol

“n
Rozchod
Svetha vysl

t]

protzavall

rtla viska

A
B
c
D
E
F
G
H
J
J
K
L
M

oy gt
Hiavni éerpadia

Maximatni pritok hlavniho systamu,
priitok cerpadia PTO

Tlak hiawniho systému {tiak pfi maximainim

wykonu) Tlak éerpadla odvodu tepla

Tiak v ototném systému

50 102621098 [OPG)
150 12117: 1997 (TORS]
150 34712008 (ROPS)

Dbjem pal

Objem nadefn na hidraulicky od

Défka ramens

Objem lopaty

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm
mm

Wmin
Wmin
MPa
MPa

—

mm
mm
m

Jer

Parametry

1700

[EI—

16 pisteie Eerpadin
99
245
35
23
20

47

2380
1325
011



Vlastnosti:Vynikajici interakce elovek-stro]a spolehliva
bezpecnost, vybaveno gumovymi pasy, multifunkcnim

ydraulickym systemem, pomocnym protizavazim, siinecni
clonou, dotykovym displejem s vysokym rozlisenim a zadn|
kamerou, podpora parovanivice strojd a drtici tempomats
jednim tlacitkem, efektivni prace.

Nikdy se nepokousejte zvedat ani driet bifemeno piresahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vyice zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost IZice neni zahrnuta), jakeékoli dal3i prisludenstvi, jako je IZice, by méle byt odecteno od
zvedaci hmotnosti. Pfi urfovani €isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odedist hmotnost zavés( a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odefist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsluha by méla
zvaZit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v pfislusné pfirucce.
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2 ) - *: 875 _* 875 8_37_ 755 %1267 *1267 .2.20.
Al *1318  *1318 %952 %952 810 682 734 625 4,50
Z3 *1536  *1536 1197 986 802 674 1017 850 3,40

v Poznamka 1 Mosnosti v tabulce se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut

T T T T T 1 ez zadny vnéjsi axialni zasah.

- i | i na;itzr;mr: Poznamka 2 Mosnosti oznatené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny
ST T 7T JI @ ;:‘:LEI:‘Z;:U hydraulickou kapacitou a nemély by prekro€it 75 % minimalni preklopné
L .S nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.

: | . l 1 Poznamka 3 Nejméné stabilni poleha je na boku rypadla. Poznamka 4
H 5 I Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a béiné

Fal il [ s montované vyrobcem.

1 '! | B Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 4800 kg (10382 |b), ktera
= ) zahrnuje gumové pasy o délce 0,35 m (1,15 stopy), vyloznik o délce 2,6 m (8,53
! e stopy), rameno o delce 1,6 m (5,24 stopy), protizavazi o hmotnosti 407 kg (897 Ib),

Ficl / viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg (165 Ib), bez lZice.

3 Poznamka 6 NMosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.

A —7—% Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost

udrzovana v rozmezi £5 %.

L1 Maximaini dosah

mm
L2 Maamatni dosah pfi GRP Tt
13 Maximaini vySka kopani mm
14 Maximaini vyska vykiddky mm
15 Mimimaini vySka vykladk mm
L§ rovn podiaha hioubka kopéni mm
L7 Maximaini vertikainf hioubka kapani mm
LB Maximalni hioubks kopani mm
1G9 Minimatni polomér otateni mm

L10 Maximdind vjika rhitiu radiice buldozesy mm

L11 Maximdin hloubhka fezu radiice buldorers mm

Uhel wyehiglent

Uhel et

s [varavo)

Provozni hmotnost kg
Motor-
Znadka/model motoru
wtar imin
Viadou chiazens
mm
Vrtani valca mm
Pocet valch
Masirni WL min
Premistén L
L
L
mm

150 10262:1008 (OPG) -
150 12117-2- 2008 [ROPS) -
150 12117 1997 (TGPS)

Parametry

5740
5585
5479
4052
1378
3210
2680
3342
2261
a7
513
700

53¢

4800

Kubota/D1803
29,7.2200

1024
87
F
150,5/1500

1,826

55
36

350

Volitelny

Celkova vitka
Celkova délka

Caliova Sifka

Sifka hornl konstrukcee
Sifia podvorku

Delka trati

irzka kol

Stan pdsavyeh
destiiek Rozvar pasd
Rozchod

Swetla vyska proteavaZi
ka

2 2 - me= i T o m oA m > | E

o &
P Vytkazadi

Hiavwnl cerpadio
Maximalni pritak hlavniho systému

Tisk hlavnitio systamu

makni todivy moment
Stoupavost

Tiak nazem Sila rypani kzice
{izte} )

{150) Sifa rypani ramary
Mamalni 1aina sila

Délka vylodniky
Délka ramene

Objem lopaty

Volitelny
Ditica wyloZniku

Dalka ramene

Objem lopaty

Limin
MPa
MPa
MPa

km/h

kKN'm

kN
kN
kN

mm
mm
m

mm
mm

m

Jesdrin

[ —

2649
5250
1850
1758
1850
2245
513
350
1800
1500
597
2005
1215
352
1850
1647

Parametry

varlabilnd erpadia
132
24

20,6

5,02.6
9
87
30" (58 %)

34
34
2
40
2600

1600
012



Vlastnosti:Maly polomér etaceni, plynuly pohyb,
citliva odezva mikrooperace. Vybaveno rtznymi
prislusenstvim, jako je hydraulicka rychlospojka, palec,
naklapéci |zice atd. Funkce brzdéni umoznuje plynuly
chod jednim kliknutim, €oz \
prace.

k vysoke efektivite

Nikdy se nepokousejte zvedat ani driet bfemeno piesahujici jmenovitou nosnost pii daném poloméru a vyice zdvihu. Zvedaci bod se
nachazi na zvedacim oku ramene (hmotnost IZice neni zahrnuta), jakekoli dalsi prisluzenstvi, jake je lzice, by mélo byt odecteno od
zvedaci hmotnosti. PFi uréovani €isté zvedaci hmotnosti povolené pro stroj je nutné odetist hmotnost zavésh a viech pomocnych
zvedacich zafizeni odetist od jmenovité nosnosti. Nosnost je zaloZena na stroji stojicim na pevném a rovném povrchu. Obsiuha by méla
zvaZit pracovni podminky, jako je mékky nebo nerovny povrch. Pred obsluhou stroje by se obsluha méla seznamit s bezpecnostnimi
postupy v pfislusné prirucce.

Pravy tihel ke smén

i R 0 P ) St S e [

72 1124 893 774 616 1099 874 4,00
= 1471 2 72 s 1S s 520
73 *1620  *1620  +1221 1167 952 733 705 551 *1279 1058 3.20
.‘m Vil kareonén wike Poznamka 1 Nosnosti v tabuice se vztahuji k pfipadu, kdy neni zahrnut
KR |7 Moo 3adny vnéji axialni zasah.
[ '2.\:'::. rz‘??r,?n.r:;a Poznamka 2 Nosnosti oznafené v tabulce hvézdickou (*) jsou omezeny
2, ; 7 'V;'::‘g""::;‘; hydraulickou kapacitou a nemély by prekrodit 75 % minimalni pfeklopné
nosnosti nebo 87 % hydraulické kapacity.
* / Poznamka 3 Nejméné stabilni poloha je na boku rypadla. Poznamka 4
: ,"I k Tabulka nosnosti plati pouze pro stroje plvodné vyrobené a b&iné
" i montované vyrobcem.
41 Poznamka 5 Stroj je dimenzovan na provozni hmotnost 5700 kg (12566 Ib), kterd
: zahmuje ocelove pasy o délce 0,4 m (1,3 stopy), vyloznik o délce 2,85 m (9,35 stopy),
! | rameno o délce 1,90 m (6,23 stopy), protizavazi o hmotnosti 700 kg (1555 Ib),
% ! viechny pracovni kapaliny a obsluhu o hmotnosti 75 kg (165 Ib), bez lZice.
-1
.3 T—1 et Poznamka 6 Nosnost musi byt v souladu s normou ISO 10567:2007.
T 4 Poznamka 7 Pro viechny konfigurace specifikaci koleji je nosnost

udrZovana v rozmezi £5 %.

L1 Maximatni dosah mm
L2 Maximaini dosah péi GRP mm
L3 Maximalni vyska kapani mm
L4 Maximalni vyika vykladky mm
L5 Minsmalni vyika vykladky 2.4 m mm
L6 rovné podisha hloubks kopani mm
L7 Maximalni vertikaini hioubka kopani mm
L8 Maximaini hloubka kopani mm

19 MinimAlni polor

mm

Provozni hmatnost kg
Motar
Znacka’model miotoru

eIy kD ma

watfikowdn(

Etyitaktni

Vadou thlarens

mm

mm
Hanot.min
L
kmih
Maximalni todivy moment kN-m
Stoupavost z
Tiak na zem Sils rypani Bice kPa
{1501 5ila rypani ramene (IS0} kN
Maximalni 1aina sila kN
kN

IS0 10262:1998 {0PG)
150 12117-2; 2008 (ROPSY
150 12117, 1997 (TOPS)

6312
6175
5734
4275
1140
3460
2641
3874
2430

Kubata/V2403
30,7/2200

02,4
B7
I3
150,3/1500
2434

Celkova vyika

Sifka hori konstrukes
Eifia podvorku

Delka trati

Vyika koleje

Rozchod

Sweth vyska protzivadi

ErEsmmIammon o

0 &
P \yika zadi

Hizvni éerpadia

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

Parametry

2555
5340
1960
1830
1960
2490

400
1990
1560
637
315
1040
450
1960
1690

Parametry

Jeting v

Mazwimalni pritok hlavniho systému
Tlak hlawnino systému MFa
Tak ¥ pilatnim systému MFa
Tiak ¥ poj g systhm MPa
Tiak v mofném systému MPa
Objam pa L 65
Objem L 49
mm 400
5
= 1
Delka wylozniku mm 2850
Délka ramene mm 1900
Objem lopaty m 0,407
Jitelng
Diélica wylozniku mimi
Delia ramene mm -
Objem lopaty m 0.06/0,13/0,23



